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LISE-UNIVERSITE CIZGI iZLEYEN
ROB-OKUL ROBOT YARISMA KURALLARI

Amacg

Cizgi izleyen robotlar, beyaz zemin lizerindeki siyah ¢izgiyi ya da siyah zemin iizerindeki
beyaz c¢izgiyi otonom takip etmek amaciyla tasarlanirlar. Endiistriyel alanda, siirekli bir
yerden baska bir yere mal tasima islerinde bu otonom ¢izgi izleyen robotlar kullanilirlar.
Yapilmas1 gereken, robotlarin takip edecekleri yol c¢izgisinin zemine ¢izilmesidir. Cizgi
izleyen robotlarda ¢izgiyi kaybetmemeyi saglayacak olan; dogru program, donanimsal
kontrol ve hizdir.

Bu kategorideki otonom ¢izgi izleyen robotlar; siyah parkur iizerindeki beyaz cizgileri takip
ederek, en kisa siirede ve hatasiz  yolu  tamamlamaya calisirlar.
Robotlarin amaci; siralama yarismasinda belirlenen parkuru en kisa siirede ve en az ceza
puani ile tamamlamaktir.

Robot Olgiileri
Yarisacak robotlarin; boyunun 300 mm’yi eninin ise 250 mm’yi gegmemesi gerekmektedir.
(Tekerlekler dahil.)

Robot Ozellikleri

Robotlarda kurallara aykir1 olmadikca (piste veya rakiplerine zarar verecek, kalci isaret
birakacak yanici, parlayici enerji kaynagir kullanan robotlar diskalifiye edilecektir)
herhangi bir donanim kisitlamas1 yoktur. Cizgiyi takip ederek pisti tamamlayacak donanima
sahip olmalar1 yeterlidir. Lise-Universite Kategorisindeki robotlarda bunlarm haricinde bir
donanim kisitlamasi yoktur.

Yarisma Pisti

1. Yollar siyah zemin iizerinde beyaz ¢izgi seklindedir.

2. Pistte 1 kestirme yol vardir

3. Beyaz cizgiler 19£1 mm kalinligindadir.

4. Beyaz cizgilerin merkezleri yolun kenarlarindan en az 200+5 mm uzakliktadir.

5. Pistte 1 adet ¢ikmaz yol bulunmaktadir. Eger robot ¢ikmaz yola girerse 15 saniye siire
cezasi alacaktir.
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6. Pistte bir adet acilir- kapanir kap1 bulunmaktadir. Robotun kapiya yaklastigini algilayacak
olan sensor ile kapi arasindaki mesafe 400 mm oldugu i¢in Robot kapiya gelmeden
maksimum 400 mm igerisinde durmak zorundadir. Robot kapinin agilmasini bekleyecektir.

Kap1 acgildiginda kaldig: yerden ilerlemeye devam edecektir. Kapiya ¢arpan robot 30 saniye
ceza alir. Kap1 Sekil 1°de gosterilen Ol¢iilerde olacaktir.

I\Q

Sekil 1: Pistteki kapinin élgiileri.

7. Pistin baz1 boliimlerinde de 90 derecelik dontisler ve zikzaklar vardir.
8. Pistin baz1 bdliimlerinde ¢izgi S0mm’lik kesikli seritler halinde devam etmektedir.

9. Pistin baglangicinda ve bitisinde 400mm igeride birer adet yatay baslangic ve bitis ¢izgisi
bulunmaktadir.
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BASLANGIC

Sekil 2: Pistin benzer goriiniimii
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Yans

1. Her robot sirayla yarisir, bu sira bilgisayar kurasi ile belirlenir.

2. Robotlar yarigmaya baslamadan once test kutusunda test edilir. (Test kutusunun i¢ 6l¢iileri
300 x250 mm)

3. Robotlar pistte bir tur atarlar.

4. Yarisma zamana kars1 yapilacaktir. Siire pist lizerindeki kronometre ile belirlenecektir.
5. Yarisin baslangi¢ ve bitisini tespit etmek icin sensorler kullanilmistir. Robot, sensor
hizasindan gectiginde, sensoriin algilamasi ile kronometre saymaya baglayacaktir. Robot
tekrar baslangic/bitis ¢izgisini gectiginde kronometre sayma islemini durdurur. Yarisma
sirasinda Robotun yoldan ¢ikmasi gibi durumlarda kronometre saymaya devam eder.

6. Hakem isaretinden sonra Start yapamayan robota 10 saniye ceza puani verilir ve tekrar
start yapmasi i¢in bir hak daha verilir. Yarigmacilarin 3 start hakki vardir. (Her start
yapamama durumunda ayri1 ayri 10 saniye ceza puani verilir.) Uglincii kez start yapamayan
robot diskalifiye edilir.

7. Robotlar belirtilen hareket yoniinde pistte hareket etmeleri gerekir.

8. Robotlarin ¢izgiyi takip etmeleri esastir. Govdesinin tamamu (tekerlekleri dahil) ¢izgi
disina ¢ikmis robotlar yoldan ¢ikmis sayilirlar. Hakem robotun ¢iktigi yeri gosterir.
Yarigmaci robotunu hakemin gdsterdigi yere tekrar koyar. Bu arada siire islemeye devam
eder. Yarigmaya devam edilir. Bu hak yalnizca hakemler tarafindan verilebilir. Bu durumda
robota 10 sn yoldan ¢ikma cezas1 verilir.

9. Robot bes (5) defa yoldan ¢ikarsa diskalifiye edilir.

10. Kapiya ¢arpan robot 30 saniye ceza alir. Robot kapinin 20 c¢m ilerisine konularak
yarigmaya devam eder.

11. Siralama yarigmalar1 sonunda, robotlarin yarigmay1 bitirme toplam siireleri ile siralama
yapilir.

12. Toplam siire=[(Kronometre siiresi + ceza siireleri toplami)] ile bulunur .

13. En diisiik toplam siireyi elde eden robot birinci olarak ilan edilir.

14. Toplam siire esitliginde ceza puani daha az olan robot digerine gore onceliklidir.
15. Esitlik yine bozulmazsa, hafif olan robot dnceliklidir.

16. Esitlik yukaridaki durumlarda bozulmazsa yarigmaci 6grencilerin yaslari toplamina
bakilir. En kiiciik yasa sahip takimin robotu siralamada oncelik kazanir.
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Diger Kurallar
1. Mola, bakim veya tamir zamani verilmez.

2. Yola kalict bir iz veya isaret birakilamaz, zarar verilemez. Piste zarar veren robotlar
diskalifiye edilir.

3. Robotlarin pistte kalma siiresi en ¢ok 3 dakikadir. 3 dakika igerisinde pisti
tamamlayamayan robot diskalifiye olur.

4. Robotlar pil veya batarya grubu gibi bir enerji kaynag: kullanabilirler. Sivi yanici enerji
kaynaklar1 kullanamazlar.

5. Yarigmalar sirasinda robotlarin lastik teker ve pil degisikliginden baska robotlar lizerinde
bir degisiklik yapamazlar. Robot gévdesinin degistirilmesi gibi fiziksel gériiniim
degisikliklerin hepsinde robot diskalifiye edilir.

6. Yarigsmalar sirasinda, pist etrafindaki 151kl kayan yazi, kamera ve aydinlatmalardan dolay1
yapilan itirazlar gegersiz sayilacaktir.

7. Yarigma Organizasyon Komitesi gerekli gordiigli durumlarda kurallar1 degistirme hakkina
sahiptir.
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